CODESYS

CODESYS SoftMotion Light

CODESYS SoftMotion Light erweitert den Funktionsumfang von CODESYS Control SL
Systemen von der reinen Logik- zur Bewegungssteuerung.

Produktbeschreibung

CODESYS SoftMotion Light erméglicht die einfache Bewegungsteuerung (nicht-synchrone
Einachsbewegungen) von CiA 402-kompatiblen Antrieben.

Im Gegensatz zu SoftMotion Axes und SoftMotion Axis Groups/CNC Interpolators erfolgt die
Berechnung der gewiinschten Achsenbewegung nicht in der Steuerung. Mit SoftMotion Light
werden die Bewegungen von der Steuerung lediglich kommandiert und Gberwacht (Status). Die
zyklische Sollwertvorgabe und die Trajektorien-Berechnung erfolgt im Antrieb. SoftMotion Light
SL eignet sich fir Anwendungen mit vielen Antrieben zur Ausfiihrung von einfachen
Einachsbewegungen und fiir Steuerungsaufgaben, die eine geringe Bus- und Rechenlast (CPU)
erfordern.

Umfang der SoftMotionLight Bibliohtek

* MC_MoveAbsolute / MC_MoveRelative

* MC_MoveVelocity

* MC_Stop / MC_Halt

* MC_Home

* MC_Power / MC_Reset/ MC_ReadStatus

* SML_ReinitAxis / SML_ChangeAxisConfig

* Visualization templates (analog zu SoftMotion)
» Commissioning assistance (SML_StartupDrive)

Konfiguration und Inbetriebnahme der Antriebe ist in der CODESY'S Hilfe (Kapitel
“SoftMotionLight”) beschrieben.
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Product Data Sheet

Allgemeine Informationen

Lieferant:

CODESYS GmbH
Memminger Straf3e 151
87439 Kempten
Deutschland

Support:

Technischer Support ist bei diesem Produkt nicht enthalten. Um technischen Support zu
erhalten, erwerben Sie bitte ein CODESYS Support Ticket.

https://support.codesys.com

Artikelname:

CODESYS SoftMotion Light
Artikelnummer:
2305000002

Vertrieb/Bezugsquelle:

CODESYS Store
https://store.codesys.com

Lieferumfang:

» CODESYS Package mit SoftMotion Funktionalitat
* Lizenzschlussel

Systemvoraussetzungen und Einschrankungen

Programmiersystem CODESYS Development System V3.5.19.10 oder hdher
Laufzeitsystem CODESYS Control V3.5.19.0 oder héher
Unterstiitzte Plattformen/ Alle von CODESYS unterstitzten
Gerate « echtzeitfahigen Betriebssystemplattformen
» CPU-Plattformen mit verfiigbarer FPU (Floating
Point Unit)

* Gerate mit integriertem Feldbus (EtherCAT,
CAN/CANopen oder Sercos)

Zusétzliche Anforderungen WIBU Codemeter Unterstiitzung

SoftMotion Light unterstitzt CiA 402-kompatibler Antriebe
mit CANopen oder EtherCAT. Die Uberprifung der
Kompatibilitat des Antriebs kann mit Hilfe des Testprojekts
~ML_CompatibilityCheck_DS402.project” erfolgen
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Einschrankungen -

Lizenzierung

DEVICE

Einzelgeratelizenz: Die Lizenz kann auf der Steuerung, auf
dem das CODESYS Laufzeitsystem installiert ist,
verwendet werden.

Die Lizenzaktivierung erfolgt auf einem softwarebasierten
Lizenz-Container (Soft-Container), der fest an die
Steuerung gebunden ist. Alternativ kann die Lizenz auf
einem CODESYS Key (USB-Dongle) hinterlegt werden.
Durch Umstecken des CODESYS Keys kann die Lizenz
auf einer anderen Steuerung genutzt werden.

Erforderliches Zubehor Optional: CODESYS Key

Bitte beachten Sie: Technische Anderungen, Druckfehler und Irrtiimer vorbehalten. Es gilt der
Inhalt der aktuellen Online-Version dieses Dokuments.

Erstellungsdatum: 12.12.2023

4/4



	CODESYS SoftMotion Light¶
	Produktbeschreibung¶
	Umfang der SoftMotionLight Bibliohtek¶

	Allgemeine Informationen¶
	Systemvoraussetzungen und Einschränkungen¶


